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轮系概述  

定轴轮系的传动比计算  

周转轮系的传动比计算  

复合轮系的传动比计算  

轮系的功用 

行星轮系的设计 

本专题小结 



轮系及其设计 

轮系概述 



轮系的定义 

定轴轮系及分类 

周转轮系及分类 

复合轮系 

轮系传动比的说明 



轮系 

轮系：由一系列的齿轮组成的传动系统 

基本轮系 

复合轮系 

定轴轮系 

周转轮系 

Ⅶ 



 定轴轮系 各齿轮的轴线位置都固定不变的轮系 

平面定轴轮系 空间定轴轮系 

定 轴 轮 系 及 其 分 类 
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平面定轴轮系 

空间定轴轮系 



H—行星架 

2—行星轮 

1、3—中心轮 
基本构件 

 周转轮系： 至少有一个齿轮的轴线位置是发生变化的基本轮系 

（太阳轮） 
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1) 按自由度数目分 

差动轮系（F＝2） 

行星轮系（F＝1） 

差动轮系 行星轮系 

一个中心轮不动 

给2个原动件运动确定 中心轮都运动 

给1个原动件运动确定 

HL23 PPnF 

43 42 2

2

HL23 PPnF 

33 32 2

1



2）按基本构件分： 2K-H型、3K型和 K-H-V型 。 

（1）2K-H型 

（2）3K型 （3） K-H-V 型 
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：由定轴轮系和基本周转轮系组成或若干基本周转轮系组成的轮系 
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H—行星架 

4—行星轮 

3、5—中心轮 

周转轮系 

1、2、机架 定轴轮系 

复合轮系 
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 复合轮系 

复 合 轮 系 



H1—行星架 

2—行星轮 

1、3—中心轮 

周转轮系 

H2—行星架 

5—行星轮 
4、6—中心轮 

周转轮系 

复合轮系 
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复 合 轮 系 

：由定轴轮系和基本周转轮系组成或若干基本周转轮系组成的轮系  复合轮系 
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转向关系 

轮系的传动比：轮系中两个构件的角速度之比，包括两部分： 

轮系传动比的说明 

10ABi  

比值大小  

 轴线平行  + 或 - 

轴线不平行  无符号 10ABi  转向画图上 


