
轮系及其设计 

周转轮系的传动比计算 
——计算原理及方法 



周转轮系和定轴轮系的运动比较 

周转轮系传动比的计算公式 

周转轮系传动比计算注意事项 



周转轮系和定轴轮系运动比较 

周转轮系 定轴轮系 

区别：行星架是否转动 

周转轮系 定轴轮系 计算传动比 
转化 

构件间的相对运动不变 



1．周转轮系的转化轮系 

    根据相对运动原理，给整个周转轮系加一个(-nH) ，得到一个定轴轮系，称为

原周转轮系的转化轮系或转化机构。 

周转轮系 周转轮系的转化轮系 (定轴轮系） 

     周转轮系的传动比针对其转化轮系来进行 
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＝± 
转化轮系中由G至K各啮合对从动轮齿数的乘积 

转化轮系中由 G至K各啮合对主动轮齿数的乘积 

2．周转轮系的传动比计算 

1n 2n 3n Hn
H
1 1 Hn n n  H

2 2 Hn n n 
H
3 3 Hn n n  H

H HHn n n 

1 2 3 H 

转化前 

转化后 

构件号 



 3） 周转轮系中，各轮转向只能根据计算结果来确定，不能画箭头定  

周转轮系传动比计算时的注意事项

 1）G、K、H的轴线必须互相平行  

 2）齿数比前面的“”号是转化轮系中G、K两轮的转向关系，与真实转向无关 

5）行星轮系的传动比 
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＝± 
转化轮系中由G至K各啮合对从动轮齿数的乘积 

转化轮系中由 G至K各啮合对主动轮齿数的乘积 


